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© Anordnung zum Drehantrieb eines Wlaschinen- und Anlagenteiles mit Schneckengetriebe. 


© Anordnung zum Drehantrieb eines Maschinen- 
oder Anlagen-Teiles, beispielsweise Kranes, auf ei- 
nem Chassis Oder Fundament, mit einem Schnek- 
kengetriebe (3,4), dessen Gehause (2) auf dem 
Chassis Oder Fundament befestigt ist a dessen 
Schnecke (3) manuell Oder von einem Antriebsmotor 
in Drehung versetzbar ist, und dessen Schneckenrad 
(4) im Gehause (2) drehbar gelagert ist, indem das 
Schneckenrad (4) an beiden Seiten (6A,6B) seiner 
zum Eingriff mit der Schnecke (3) vorgesehenen 
Verzahnung (6) je mit einem separaten WSIzlager 
(10,11,12) versehen ist, wobei das Gehause (2) mit 


einem Basisteil (2A) und einem darauf flachig fixier- 
baren Deckelteil (2B) gebildet ist, daB wenigstens 
eine Stirnseite (6A.6B) Oder nicht verzahnte Seiten- 
wandung des Schneckenrades (4) einen Verbin- 
dungsansatz aufweist, der den Basis- Oder Deckelteil 
(2A,2B) durchsetzt und zum AnschluB an das zu 
drehende Teil ausgebildet ist, und daB die beiden 
AuBenringe (12) der Walzlager an der jeweiligen 
Wandung der Basis- und Deckelteile (2A.2B) des 
Gehauses (2) sowie die beiden zugehftrigen Innen- 
ringe (10) jeweils an der Wandung des Schneckenra- 
des (4) anliegen und/oder fixiert sind. 



FIG. 3 
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Die Erfindung betrifft eine Anordnung zum 
Drehantrieb eines Maschinen- Oder Anlagenteiles, 
beispielsweise Kranes, auf einem Chassis Oder 
Fundament, unter Verwendung eines Schnecken- 
getriebes, dessen Gehause auf dem Chassis Oder 
Fundament befestigt ist, gemaB erstem Teil (Ober- 
begriff) des Anspruchs 1 . 

Bei bekannten Antrieben fur Autokrane werden 
die Schwenkbewegungen beispielsweise mitteis 
zweier Hydraulikzylinder hervorgerufen, die als 
Zahnstangen ausgebildet und links und rechts ei~ 
ner Konigszapfenlagerung angeordnet sind. Die 
Drehkrafte werden uber die Zahnstange auf ein 
groBdimensioniertes Ritzel ubertragen. Durch diese 
Anordnung der Hydraulikzylinderantriebe erhalt das 
dabei verwendete Getriebe eine erhebliche Strek- 
kung, um hohe Kippmomente zu ubertragen. 

Bekannt ist eine Getriebeanordnung (vgl. DE- 
OS 34 46 438), bei der das Schneckenrad durch 
nur ein Kreuzrollenlager gelagert ist. Durch die 
einschnittige Lagerung entsteht ein Kippmoment 
durch den Antrieb (Schneckenrad, Schnecke). Dies 
wirkt sich ungunstig aus, weil dadurch Tragfahig- 
keit des einschnittigen Lagers verloren geht und 
keine so hohen auBeren Krafte ubertragen werden 
konnen. Desweiteren entsteht durch die einschnitti- 
ge Lagerung eine ho here Verkippung des Schnek- 
kenrades, was sich sehr ungunstig auf die Eingriffs- 
verhaltnisse der Schneckenverzahnung auswirkt. 
Das einschnittige Lager ist durch eine Schraubver- 
bindung vom AuBenring mit dem Gehause, und 
vom Innenring mit dem Schneckenrad zu verbin- 
den. Dies ist mit einem Mehraufwand von Ferti- 
gung und Montage verbunden. 

Ferner sind Anordnungen mit Schneckengetrie- 
be etwa der eingangs genannten Art bekannt (vgl. 
US-A-4 616 528, US-A-3 710 640, EP-A-0 031 873, 
DE-A-33 21 854), bei denen das Schneckenrad im 
Getriebe-Gehause zweifach bzw. zweischnittig aus- 
gefuhrt ist. Zweischnittige Lagerung heiBt, dafi fur 
das Schneckenrad zwei separate Lager, beispiels- 
weise Walzlager, koaxial zueinander angeordnet 
sind. Bei den Anordnungen aus den genannten 
Fundstellen dienen die Schneckengetriebe durch- 
weg als Getriebestufe fur Ventilanwendungen, 
Mehrfachantriebe insbesondere mit Gleichstrom- 
motoren Oder Spindelhubgetriebe und Spindel- 
schubgetriebe. Gemeinsam ist diesen Ausfuhrun- 
gen, daB gegen Einwirkungen auBerordentlicher 
Kippmomente auf die Welle Oder Achse des 
Schneckenrades keine besonderen Vorkehrungen 
getroffen sind. Die Gehause sind, soweit ersicht- 
lich, durchweg einstUckig ausgebildet und konnen 
aufgrund ihrer Struktur keinen Beitrag liefern, die 
Standfestigkeit und Stabilitat der Achse Oder Welle 
des Schneckenrades, die beispielsweise zu Abtrieb 
verwendet wird, zu gewahrleisten oder gar zu erho- 
hen. 


Es stellt sich die der Erfindung zugrundeliegen- 
de Aufgabe, eine Schneckengetriebeanordnung 
zum Drehantrieb zu schaffen, die sich einerseits 
durch eine kompakte, platzsparende Bauweise und 
s andererseits durch die Fahigkeit auszeichnet, au- 
Berordentlich hohe externe Krafte (Axial- und Ra- 
dialkrafte) und Momente, vor allem Kippmomente 
aufzunehmen und zu ubertragen. Zur Losung wird 
auf die im Patentanspruch 1 gekennzeichnete 
70 Schneckengetriebeanordnung verwiesen. 

Es wird also das Getriebe-Gehause in ein 
Ober- und Unterteil gegliedert, wobei eines der 
beiden Teile vom AnschluBansatz des Schnecken- 
rades zum zu drehenden Maschinen- oder Anlag- 
75 enteil durchsetzt ist. Indem die Aufienringe der 
beiden Walzlager je an einem Ober- und Unterteil 
des Gehauses und die jeweiligen Innenringe am 
Schneckenrad befestigt sind, und nachfolgend 
Oberteil und Unterteil zum Gesamt-Gehause mit- 
20 einander fest verschraubt werden, entsteht eine 
kompakte, platzsparende und feste Einheit, in der 
Getriebe und Lagerung baulich ineinander integriert 
sind. Insbesondere wird dadurch eine Verspannung 
und zusatzliche Stabilisierung der Walzlager er- 
25 reicht. So kann auf dem Schneckenrad das zu 
drehende Teil mit auBerordentlichem Gewicht mon- 
tiert werden, wobei nicht nur hohe Axial- und Ra- 
dialkrafte, sondern auch hohe Kippmomente funk- 
tionssicher aufgenommen werden konnen. 
30 Die erfindungsgemaB Antriebsanordnung eig- 

net sich vor allem zum Direktantrieb von Maschi- 
nen- und Anlagenteilen. Sie kann bei verringertem 
baulichen Aufwand und erhohter Zuverlassigkeit 
die bekannten Drehverbindungen und Ritzel mit 
35 Zwischengetriebe ersetzen. Indem die zweischnitti- 
ge Lagerung des Schneckenrades erfindungsge- 
maB mit den miteinander verschraubten Gehause- 
teilen zusammenwirkt, laBt sich bei einfacher Bau- 
weise und groBer Kosteneinsparung eine auch ge- 
40 genuber Kippmomenten robuste Aufnahme des 
Schneckenrades im Getriebe-Gehause erreichen. 

Durch das geschlossene Gehause ist die erfin- 
dungsgemaBe Antriebsanordnung gegenuber Stor- 
einflussen aus der Umgebung weitgehend abge- 
45 schirmt, was die Wartungsfreiheit erhoht. An die 
AnschluBkonstruktion mit dem Verbindungsansatz 
brauchen keine so hohen Anforderungen an die 
baulichen Genauigkeiten gestellt werden, da die 
erfindungsgemaBe Antriebsanordnung von Haus 
so aus eine hohen Eigensteifigkeit besitzt. Dies ergibt 
sich unter anderem aus der erfindungsgemSBen 
MaBnahme, daB einerseits das Schneckenrad und 
andererseits Ober- und Unterteil (Basis- bzw. Dek- 
kelteil) des Getriebe-Gehauses jeweils als Trager- 
55 korper fur die geharteten Laufbahnschalen (Innen- 
und AuBenringe) der zweischnittigen Lagerung ver- 
wendet werden. Zudem sind noch die beiden Ge- 
hauseteile miteinander starr verbunden bzw. anein- 
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ander fixiert. Die Lager des Schneckenrades kon- 
nen als Vierpunktlager (Kugel), sowie als Rollenla- 
ger ausgefuhrt sein. Die Lagerkrafte lassen sich 
mittels weiterer Befestigungschrauben an AuBen- 
flanschen des Gehauses Oder dergleichen in die 
Umgebungskonstruktion ubertragen. Aufgrund der 
erfindungsgemaBen MaBnahmen sind das Gehause 
und das Schneckenrad in der Lage, die von den 
schweren Maschinen- und Anlagenteilen herruhren- 
den, hohen auBeren Krafte, die liber die Lagerung 
ubertragen werden, aufzunehmen. Das Oberteil 
bzw. Deckelteil des Gehauses kann beispielsweise 
die Funktion ubernehmen, die aufieren Zugkrafte 
aufzunehmen. Ferner kann das Gehause die Lager . 
spielfrei bzw. die Vorspannung halten. 

Nach einer besonderen Ausfuhrung sind die 
Gehauseteile uber Dichtmittel aneinandergelegt, 
um einen AbschluB gegen die Umwelt zu errei- 
chen. 

Dem erfindungsgemaBen Grundkonzept, die 
Lagerung des bei den ins Auge gefaBten Anwen- 
dungen hochbelasteten Schneckenrades raumlich 
gleichsam auseinander zu ziehen, entspricht einer 
Weiterbildung der Erfindung, nach der das Schnek- 
kenrad uber zwei getrennte Schrag-Walzlager 
drehgelagert ist, bei denen die Walzkorper von den 
Etnlagen bzw. vom Innen- und Aufienring jeweils 
mit einem Umfangsabschnitt zwischen 60* und 
120", vorzugsweise etwa 90* umfaBt sind. Damit 
ist der an sich bekannte Weg (siehe oben), die 
Schneckenradlagerung mit einem einzigen Kreuz- 
rollenlager auszufuhren, verlassen. Ober die beiden 
Schragkugellager konnen Radial-, Axial-Lasten und 
Kippmomente vorteilhafter aufgenommen werden. 

Zur Erzielung einer konstruktiv einfachen An- 
kopplung des zu drehenden Teiles an die Getriebe- 
anordnung wird nach einer anderen Weiterbildung 
der Erfindung vorgeschlagen, daB wenigstens eine 
Stirnseite oder sonstige, nicht verzahnte Seiten- 
wandung des Schneckenrades zum Anschlufi des 
zu drehenden Teiles spezifisch ausgebildet ist, sei 
es durch einen Kranz von Bohrungen zum An- 
schrauben, sei es durch beispielsweise hakenfor- 
mige Einrastelemente Oder Einschnappeinrichtun- 
gen. Auch eine einstuckige Verbindung zwischen 
Schneckenrad und zu drehendem Teil ist im Rah- 
men der Erfindung denkbar. 

Die Herstellungskosten emiedrigt es, wenn 
nach anderer Weiterbildung der Erfindung die Ein- 
lage bzw. Innen- und AuBenring der Walzlager ra- 
dial durchgehend geschlitzt sind. Damit wird nicht 
nur die Moglichkeit geschaffen, die Einlagen aus 
einem einzigen Strang kostengunstig herzustellen, 
sondern auch diese beim Einbau bzw. der Montage 
kurzzeitig aufspreizen zu konnen. 

Bei Verwendung von Walzlagern ist zweckma- 
Big der AuBenring an der Innenwandung des Ge- 
triebe-Gehauses und der Innenring am zu drehen- 


den Schneckenrad fixiert. Die Walzlager werden 
durch den Getriebedeckel zu einer Einheit verbun- 
den. 

Damit moglichst hohe Drehmomente ubertra- 
5 gen werden konnen, sind nach einer anderen Aus- 
bildung der Erfindung zwei oder mehr Schnecken 
angeordnet, die auf das (gemeinsame) Schnecken- 
rad einwirken. 

Bei extremer Belastung kann es im Rahmen 
10 der Erfindung auch zweckmaBig sein, Walzlager 
mit mehreren Walzkorperkranzen auszufuhren, die 
an Laufbahnen abrollen, die unter Winkel zueinan- 
der stehen. Dabei kann beispielsweise ein Walz- 
korperkranz ausschliefilich fur die Obertragung von 
75 Radialkraften und je ein weiterer Walzkorperkranz 
fur die Obertragung von Axialkraften in beiden 
Richtungen von Momenten vorgesehen werden. 
Der erste Walzkorpersatz wurde auf zylindrischen 
Laufbahnen abrollen, wahrend die beiden anderen 
20 Walzkorperkranze an dazu rechtwinkligen ebenen 
Flachen abrollen. Solche Lagermodule sind fur sich 
genommen als Doppel-Axiai-Radial-Lager bekannt. 

Bei bekannten Schneckengetrieben, insbeson- 
dere wenn sie nicht als reines Ubersetzungsgetrie- 
25 be, sondern im Sinne der erfindungsgemaBen Gat- 
tung zum Direktantrieb von Maschinen- und Anlag- 
enteilen eingesetzt sind (vgl. DE-OS 34 46 438), 
kann leicht folgendes Problem auftreten: Das sich 
in Drehung befindliche Schneckenrad muB irgend- 
30 wann in moglichst kurzer Zeit abgebremst werden. 
Da sich mit dem drehenden Schneckenrad bei den 
genannten Anwendungsfallen in der Regel sehr viel 
Masse mitbewegt, ist im groBen Umfang Bewe- 
gungsenergie umzuwandeln. Infolgedessen kann es 
35 beim schnellen Abbremsen passieren, daB die Ver- 
zahnung des Schneckenrades oder das damit in 
Eingriff stehende Gewinde der Schnecke bricht. 

Mithin wird im Rahmen der Erfindung das wei- 
tere Problem aufgeworfen, beim Anfahren und ins- 
40 besondere Abbremsen der mit einem Maschinent- 
eil gekoppelten Schneckenrader auftretende dyna- 
mische Krafte aufzufangen und so zu kompensie- 
ren, daB eine Zerstorung des Getriebeeingriffs zwi- 
schen Schnecke und Schneckenrad verhindert ist. 
45 Zur Losung wird bei einer Schneckengetriebean- 
ordnung mit den eingangs genannten Merkmalen 
erfindungsgemaB vorgeschlagen, daB die Schnecke 
nicht nur drehgelagert, sondern auch in ihrer 
Langsrichtung gegen Federkraft (linear) verschieb- 
50 bar gelagert ist. Mit anderen Worten, es sind ein 
oder mehrere Federelemente so angeordnet, daB 
sie mit ihrer Federkraft der Linearverschiebung der 
Schnecke innerhalb des Getriebegehauses entge- 
gen stehen. Dies kann zweckmaBig dadurch reali- 
55 siert sein, daB das oder die Federelemente einer- 
seits gegenuber der Gehausewandung und ande- 
rerseits an der Schnecke abgestutzt sind bzw. an- 
greifen. Mit dieser erfindungsgemaBen Ausbildung 
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konnen Massenkrafte der in Drehung befindlichen 
Teile kompensiert werden, ohne daB es zu Scha- 
den an der Verzahnung durch Uberlast kommt. Ein 
schlagartiges Abbremsen ist vermieden. 

Mit Vorteil sind nach einem Oder beiden Enden 5 
des Schnecken-Gewindes Federeinrichtungen, bei- 
spielsweise ein oder mehrere Schrauben- oder an- 
einanderliegende Tellerfedern, im Paket zusam- 
mengefaBt, die jeweils zwischen einem Gewinde- 
Stirnende und dem Schnecken-Wellenende angrei- 10 
fen bei Abstutzung gegen die Gehausewandung. 

Mit der erfindungsgemaBen Federung wird der 
Schnecke ein gewisser Hub innerhalb des Gehau- 
ses oder Rahmens erlaubt wodurch Bremskrafte 
und Verzogerungsbelastungen ausgeglichen bzw. 75 
kompensiert werden konnen. 

Mit Vorteil ist die Schnecke beidseits an ihren 
Enden jeweils mit einem Radial- und Axiallager 
gelagert, weil dadurch die auBeren Massenkrafte 
oder Stofie abgemildert und vorgespannte Tellerfe- 20 
dem zwischen den Axiallagern und der Schnecke 
angeordnet sein konnen. 

Unter dem Ziel, die Robustheit gegeniiber 
Kippmomenten zu verstarken, besteht eine zweck- 
mafiige Ausfiihrung darin, daB Deckel- und Basi- 25 
steil des Gehauses in Richtung der Schneckenrad- 
achse oder parallel dazu aufeinandergesetzt sind. 
Die aneinanderliegenden Auflageflachen der beiden 
Gehauseteile erhohen die Standfestigkeit und ver- 
hindern dann deren Verkippen gegeneinander, wo- 30 
bei auch ein stabiler Halt fur die AuBenringe der 
zweischnittigen Schneckenrad-Lagerung gewahrlei- 
stet ist. Vorteilhaft sind die gemeinsamen Auflage- 
flachen der Gehauseteile so dimensioniert, daB sie 
von Fixier-, insbesondere Schraubmittel durchsetz- 35 
bar sind. Dem Verkippen wirkt es weiter entgegen, 
wenn die Fixier- oder Schraubmittel parallel zur 
Schneckenrad-Achse verlaufen, wobei die gemein- 
samen Auflageflachen der Gehauseteile mit maxi- 
maler Kraft aneinandergepreBt sind. Dadurch wird 40 
die Stabilitat der Lagerung optimiert 

Es liegt im Rahmen der Erfindung, daB der 
Verbindungsansatz des Schneckenrades den Dek- 
kel- oder Basisteil bzw. eines der beiden Gehause- 
teile axial oder achsparallel durchsetzt. Dadurch 45 
laBt sich der Verbindungsansatz besonders leicht 
zur Aufnahme und zum Tragen des zu drehenden 
Maschinen- oder Anlagenteiles einsetzen. 

Die erfindungsgemaBe Schneckengetriebe- 
Drehantriebsanordnung laBt sich insbesondere bei 50 
Auto-, Bau-> Hafen-, IndustriekrSnen, Baggem, Hub- 
sichtbUhnen, Tiefloffelbaggern, Betonmischern, Ga- 
befstapler-Anbaugeraten, SchweiBdrehtischen und 
Betonpumpen zur Bildung der dort jeweils notwen- 
digen Drehverbindungen verwenden. Weitere An- 55 
wendungsgebiete fur die erfindungsgemaBe An- 
triebsanordnung sind Schwenkeinrichtungen fur 
Greifer, Schienenzangen, Arbeitslastwendemaschi- 


nen, Anbaumanipulatoren, sch onkbare Stapleran- 
baugerate, Autoparksysteme, schwenkbare Hub- 
buhnen, Fahrzeugwinden und Wandwinden, Lenk- 
schemel fur Schwerlastfahrzeuge, Lenk-Antriebs- 
einheit fur Lkw, Maschinen zum Verpacken und 
Fullen, Etikettieren, Sortieren, Misch- und Ruhrwer- 
ke, Eindickeranlagen und Rechenanlagen fur Ab- 
wasser- und Schlammbehandlung, Baumaschinen, 
Schwenklager, Baggerlader, Universal-Bagger, Ro- 
boter, Zufuhrungsmaschinen, Rundschaltische und 
Wendespanner. 

Weitere Einzelheiten, Merkmale und Vorteile 
auf der Basis der Erfindung ergeben sich aus den 
Unteranspuchen sowie der nachfolgenden Be- 
schreibung eines bevorzugten Ausfuhrungsbei- 
spiels der Erfindung anhand der Zeichnungen. Die- 
se zeigen in: 

Fig: 1 eine Antriebsanordnung mit Schnek- 

kengetriebe in perspektivischer Dar- 

stellung, 

Fig: 2 eine Draufsicht gemafi Richtung II in 
Figur 1, 

Fig: 3 einen Schnitt gemaB der Unie III - III 
in Figur 2 

Fig: 4 eine vergroBerte Darstellung des De- 
tails IV in Figur 3, und 

Fig: 5 das in der Anordnung gemaB Figuren 
1-4 verwendete Kugeilager in axialer 
Draufsicht. 

GemaB Figur 1 weist das fur die erfindungsge- 
maBe Drehantriebsanordnung verwendete Schnek- 
kengetriebe 1 ein Getriebe-Gehause 2 (vgl : Fig. 3) 
mit einem Basisteil 2a auf, in dem eine Schnecke 3 
und ein Schneckenrad 4 drehbar gelagert sind. Das 
Basisteil 2a besitzt eine Auflageflache 20, die von 
einer Reihe Innengewindebohrungen 21 achsparal- 
lel zum Schneckenrad 4 durchsetzt sind. An der 
geraden Vorderseite des im Beispiel weitgehend 
gebogenen Basisteiles 2a ist ein vorspringender 
Befestigungsflansch 22 ausgebildet, uber dessen 
Befestigungslocher 23 eine Fixierung an einem 
Fundament oder Chassis (nicht gezeichnet) herbei- 
gefuhrt werden kann. Die Schnecke 3, die uber thr 
schraubenformiges Gewinde 5 mit der Verzahnur^ 
6 des Schneckenrades 4 in Eingriff steht, ist zur 
Kopplung mit einem (nicht gezeichneten) Dreh-An- 
triebsmotor vorgesehen. 

Das Schneckenrad 4 besitzt an seiner Stimsei- 
te einen achsparallel bzw. zylindrisch vorspringen- 
den Verbindungsansatz 7, in dessen Stirnwandung 
8 eine Mehrzahl von Befestigungselementen, z.B. 
Anschraubbohrungen 9 reihum in Umfangsrichtung 
bzw. kranzartig eingeformt sind. Diese dienen zur 
Befestigung eines zu drehenden Maschinen- cdsr 
Anlagenteiles (nicht gezeichnet). Auf der Stirns>aite 
der Schneckenrad-Verzahnung 6 aufliegend ist der 
kleinere Innenring 10 eines Schragkugellagers (vgl. 
Figur 4) in Figur 1 sichtbar. Durch Einlegen einer 
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Vielzahl von Kugeln 11 (vgt. Figuren 3 und 4) in 
diesen Innenring 10 und Aufsetzen eines (grofle- 
ren) AuBenrings 12 laBt sich das vollstandige 
Schragkugellager 10, 11, 12 bilden. 

Wie aus Figur 1 und vor allem Figur 2 erkenn- 
bar, ist im Abstand von den beiden Stirnenden des 
Schnecken-Gewindes 5 jeweils eine um die 
Schneckenwelle herum ringartig vorspringende An- 
schlagschulter 13 erhaben ausgebildet. Zwischen 
jeder dieser Anschlagschultern 13 und den in der 
Wandung des Gehauses 6 drehgelagerten Schnek- 
ken-Endabschnitten 14 sind ein Oder mehrere Pa- 
kete 15 aus einer Mehrzahl einzelnder Tellerfedern 

16 insbesondere unter Einspannung angeordnet. 

Die Tellerfedern 16 bzw. die entsprechenden 
Pakete 15 sind uber ihre inneren Ausnehmungen 
auf die Schnecke 3 beidseits des Schneckengewin- 
des 5 aufgesteckt bis zur Anlage an der jeweiiigen 
Anschlagschulter 13. 

Die Tellerfedern 16 sind als kreisringformige 
Plattchen ausgebildet, die gemaB teilweiser Quer- 
schnittsdarstellung in Figur 2 zum aufleren Rand 
hin zunehmend von ihrer ebenen, zweidimensiona- 
len Kreisring-Grundflache unter einem schragen 
Winkel abweichen. Innerhalb eines Federpakets 15 
sind mindestens zwei solcher Tellerfedern 16 zu- 
einander spiegelsymmetrisch so aneinander gelegt, 
daB sich lediglich ihre auBeren Randkanten beruh- 
ren, die von der besagten ebenen Kreisring-Grund- 
flache am meisten abstehen. Diese Abweichung 
wird bei axialer Kraftbeaufschlagung, beispielswei- 
se aufgrund kurzzeitigen Verzogern oder Beschleu- 
nigens des Schneckenrads 4, elastisch-reversibel 
vermindert. Daraus ergibt sich die Moglichkeit li- 
nearer Hubbewegungen 17 fur die Schnecke 3 im 
Getriebe-Gehause 2. Uber diese Hubbewegungen 

17 der Schnecke 3 konnen bei starken Beschleuni- 
gungen oder Verzogerungen des Schneckenrads 2, 
beispielsweise beim Ahbremsen oder Anfahren, 
auftretende dynamische Krafte von den beidseiti- 
gen Federpaketen 15 aufgenommen werden, so 
daB ein apruptes Abbremsen von Lasten ohne Zer- 
storung der Verzahnung 6 und/oder des Gewindes 
5 moglich ist. 

GemaB Figur 3 ist zur Bildung des Gesamtge- 
hauses 2 auf die Auflageflache 20 (vgl. Fig. 1) des 
unteren Basisteiles 2a ein (oberes) Deckelteil 2b 
flachig aufzusetzen. Zur starren Fixierung aneinan- 
der dienen Verbindungsschrauben 24, welche in 
die Innengewindebohrungen 21 des Basisteiles 2a 
eingeschraubt sind und den Deckelteil 2b uber 
fluchtende Durchgangsbohrungen hintergreifen. 
Das Schneckenrad 4 ist gegenUber dem Getriebe- 
Gehause 2 durch zwei Kugellagersatze 10, 11, 12 
drehbar gelagert, die jeweils auf einer der beiden 
Stirnseiten 6a, 6b der Schneckenrad-Verzahnung 6 
aufgelegt sind. Dabei ist stets der kleinere Innen- 
ring 10 an der jeweiiigen Stirnseite 6a bzw. 6b der 


Schneckenrad-Verzahnung 6, und der grSBere Au- 
Benring 1 1 an der Innenwandung des Gehauses 2 
ortsfest fixiert. Indem also die Lagerung des 
Schneckenrades 4 durch die Aufteilung der Lage- 

5 rung in je einen separaten Kugellagersatz 10, 11, 
12 fur die Stirnseiten 6a, 6b an der Schneckenrad- 
Verzahnung raumlich auseinandergezogen ist, kon- 
nen Radiallasten F rad , Axiallasten F^ und Kippmo- 
mente M k in auBerordentlichem Umfang aufgenom- 

70 men werden, wobei das fur das anzutreibende Teil 
notwendige Drehmoment M d des Schneckenrades 
4 um dessen Mittelachse 18 weitgehend unbeein- 
trachtigt bleibt. 

Diese vorteilhafte Wirkung der zweifachen La- 

15 gerung laBt sich noch fordern durch die Verwen- 
dung von Schragkugellagern gemaB Figur 4: Die 
Einlagen bzw. Innen- und AuBenringe 10, 12 um- 
fassen die Lagerkugel 11 jeweils nur mit einem 
Umfangsabschnitt von etwa 90 • . Sind diese gemaB 

20 Figur 3 koaxial bzw. achsparallel zur Mittelachse 18 
fluchtend angeordnet, kann ein Kippmoment M k 
durch zwei zusammenwirkende Lager 10, 11, 12 an 
je einer Schneckenrad-Stirnseite 6a, 6b mit groBe- 
rer Funktionssicherheit aufgenommen werden. 

25 In Figur 5 ist ein vollstandiger Schrag-Kugella- 

gersatz 10, 11, 12 in der Draufsicht dargestellt. 
Dabei sind radial vorgenommene Schlitze 19 er- 
sichtlich, die jede der Einlagen bzw. kleineren und 
groBeren Ringe 10 bzw. 12 durchsetzen. 

30 

Patentanspruche 

1. Anordnung zum Drehantrieb eines Maschinen- 
oder Anlagen-Teiles, beispielsweise Kranes, 

35 auf einem Chassis oder Fundament, mit einem 

Schneckengetriebe (1), dessen Gehause (2) 
auf dem Chassis oder Fundament befestigt ist, 
dessen Schnecke (3) manuell oder von einem 
Antriebsmotor in Drehung versetzbar ist, und 

40 dessen Schneckenrad (4) im Gehause (2) 

drehbar gelagert ist, indem das Schneckenrad 
(4) an beiden Seiten (6a,6b) seiner zum Ein- 
griff mit der Schnecke (3) vorgesehenen Ver- 
zahnung (6) je mit einem separaten Walzlager 

45 (10,11,12) versehen ist, dadurch gekenn- 

zeichnet, daB das Gehause (2) mit einem 
Basisteil (2a) und einem darauf flachig fixierba- 
ren Deckelteil (2b) gebildet ist, daB wenigstens 
eine Stirnseite (6a,6b) Oder nicht verzahnte 

so Seitenwandung des Schneckenrades (4) einen 

Verbindungsansatz (7) aufweist, der den Basis- 
oder Deckelteil durchsetzt und zum AnschluB 
an das zu drehende Teil ausgebildet ist, und 
daB die beiden AuBenringe (12) der Walzlager 

55 an der jeweiiigen Wandung der Basis- und 

Deckelteile (2a,2b) des Gehauses (2) sowie die 
beiden zugehorigen Innenringe (10) jeweils an 
der Wandung des Schneckenrades (4) anlie- 
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gen und/oder fixiert sind. 

2. Anordnung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Lagerung des Schneckenra- 
des (4) mittels zweier Sen rag -Walzlager (Fig.4) 
realisiert ist, bei denen die Walzkorper (11) 
von den Einlagen beziehungsweise vom Innen- 
und AuBenring (10,12) jeweils mit einem Um- 
fangsabschnitt zwischen 60 und 120 Grad, vor- 
zugsweise von 90 Grad, urnfaBt sind. 

3. Anordnung nach einem der vorangehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, dafi zur 
Lagerung des Schneckenrades (4) zwei Walz- 
lager (10,11,12) angeordnet sind, deren Einla- 
gen beziehungsweise Innen- und Aufienringe 
(10,12) geschlitzt (19) sind. 

4. Anordnung nach einem der vorangehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB zur 
Lagerung des Schneckenrades (4) zwei Walz- 
lager (10,11,12) angeordnet sind, bei denen 
der Innenring (10) einen gegenuber dem Au- 
Benring (12) unterschiediichen, insbesondere 
kleineren Durchmesser als der Aufienring (12), 
aufweist. 

5. Anordnung nach einem der vorangehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB das 
Basis- und/oder Deckelteil des Getriebe-Ge- 
hauses (2) und/oder das Schneckenrad (4) je- 
weils eine Aussparung aufweisen, in die der 
AuBenring (12) eingelegt ist. 

6. Anordnung nach einem der vorangehenden 
Anspruche, gekennzeichnet durch zwei Oder 
mehr antreibbare Schnecken, die mit dem ge- 
meinsamen Schneckenrad in Eingriff stehen. 

7. Anordnung nach einem der vorangehenden 
Anspruche, gekennzeichnet durch Walzlager 
mit mehreren Walzkorperkranzen, denen vor- 
zugsweise Laufbahnen zum Abrollen zugeord- 
net sind, die miteinander einen vorbestimmten 
Winkel bilden. 

8. Anordnung nach Anspruch 7, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Walzlager mit mehreren 
Walzkorperkranzen als an sich bekannte Dop- 
pel-Axial-Radiallager ausgefuhrt sind. 

9. Anordnung nach einem der vorangehenden 
Anspruche, mit einer langlichen Schnecke (3) 
und einem damit in Eingriff stehenden Schnek- 
kenrad (4), die in einem gemeinsamen Getrie- 
begehause (2) Oder -rahmen jeweils drehbar 
gelagert sind, dadurch gekennzeichnet, daB die 
Schnecke (3) zudem in ihrer Langsrichtung 


gegen Federkraft verschiebbar (17) gelagert 
ist. 

10. Anordnung nach Anspruch 9, dadurch gekenn- 
5 zeichnet, daB die der Verschiebung (17) entge- 

genstehende Federkraft mit einem oder meh- 
reren Federelementen (15,16) realisiert ist, die 
gegenuber der Gehausewandung (2) abge- 
stutzt sind und an der Schnecke (3) angreifen 
io (13). 

11. Anordnung nach Anspruch 9 oder 10, dadurch 
gekennzeichnet, daB die der Verschiebung ent- 
gegenstehende Federkraft mit einem oder 

75 mehreren Federelementen (15,16) realisiert ist, 

die an der Schnecke (3) zwischen einem Stir- 
nende ihres Gewindes (5) und ihrem jeweils 
nachstliegenden drehgelagerten Endabschnitt 
(14) angreifen (13) und gegenuber der Gehau- 

20 sewandung (2) des Getriebes (1) abgestutzt 

sind. 

12. Anordnung nach Anspruch 10 oder 11, da- 
durch gekennzeichnet, daB ein oder mehrere 

25 Federelemente (15,16) als von der Schnecke 

durchsetzte Schrauben- oder Tellerfedern (16) 
ausgefuhrt sind, die gegebenenfalls als ge- 
meinsam spannbare Federpakete zusammen- 
gefaBt sind. 

30 

13w Anordnung nach einem der vorangehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB Dek- 
kel- und Basisteil (2a,2b) des Gehauses (2) in 
Richtung der Schneckenrad-Achse (18) oder 
35 parallel zur Schneckenrad-Achse (18) aufeinan- 

dersetzbar und/oder miteinander verschraubbar 
sind. 

14. Anordnung nach einem der vorangehenden 
40 Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB die 

gemeinsamen Auflageflachen (20) von Basis- 
und Deckelteil (2a,2b) des Gehauses (2) von 
Fixier-, insbesondere Schraubmitteln (21,24) 
durchsetzt sind. 

45 

15. Anordnung nach Anspruch 14, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Fixier- oder Schraubmit- 
tel (21,24) parallel zur Schneckenrad-Achse 
(18) verlaufen. 

50 

16. Anordnung nach einem der vorangehenden 
AnsprOche, dadurch gekennzeichnet, daB der 
Verbindungsansatz (7) den Deckel- und Basi- 
steil (2a,2b) axial oder achsparallel durchsetzt. 

55 

17. Anordnung nach einem der vorangehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB die 
Schnecke (3) an beiden Enden jeweils mit ei- 
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nem Axial- und Radiallager versehen ist. 

18. Anordnung nach einem der vorangehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, da6 der 
Verbindungsansatz (7) zur Aufnahme und zum 5 
Tragen des Maschinen- und Anlagenteiles ver- 
wendet wird. 
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